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POSITIONSERFASSUNG

NETZER DS-16
Winkelauflosung: £0.025°
Protokoll: SSI
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STEUERUNGSELEKTRONIK

Planung:
e Phytron TM StepDrive

Aktueller Stand:
e Siemens F-TM ServoDrive HF
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ENTWICKLUNGSSOFTWARE
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SIMULATION
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z.B. mit FW BELL 8030 Teslameter

JUSTAGE / KALIBRIERUNG

Charts =
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AUSBLICK

e Steuerungssoftware

e Geber- und Motorverkabelung

e Justage, Nachkalibrierung Einbindung in Nicos
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